MITSUBISHI
ELECTRIC

Quick start guide for
FR-E800

Frequency inverter

Art. No.: 573554 UK, Version A, 09112020

CAUTION:

A There is a risk to the life and

) health of the user if appropri-

ate precautionary measures
are not taken. The precautions
can be found in the instruction
manual of the frequency
inverter FR-E800.
These and other manuals are
available free of charge on the
Internet.

(https://eu3a.mitsubishielectric.com)

bt
[=

Standard model Ethernet model

Further information
If you have any questions about the installation, programming and operation of the frequency inverter,

please do not hesitate to contact your sales office or one of your sales partners.
You can reach our technical support at the following number: +49 (0) 2102 103 7914

Wiring of power supply and motor

DC link choke,

Motor !

Power supply o Earth brlaa:(:kl:f:::?r'
200V, 1~
200V, 3~
400V, 3~

Wiring of the main circuit
Use insulated blade terminals to connect the power supply and the motor.

Description
R/L1,S/L2,T/L3 @ | Power supply connection
[VA'A' Motor connection
P/+, PR Connection for external brake resistor
P/+, N/- Connection for external brake unit
P/+,P1 Connection for DC link choke
J__ Earth (ground)

® Terminal T/L3 is not available for the single-phase power input model.

Wiring (Standard model)

Sink logic .
@© Main circuit terminals
O Control circuit terminals

Single-phase power input DC reactor

MCCB
Single-phase & T RILT
ACpower TX_——to_—T9512 |amn
supply ==X _i—iro_i——0 (Ground) 2o
Leesemeendioneaaald Jumper! /, AL
MCCB MC P1 Pl+ Motor
hree-ph IR [F RIL1 v
Three-phase —— H
G power e T 12 v
supply & ot 11T RIS w
e /!
H : Earth
— (Ground)
oo L9 pmemn
(Ground) — e —
Control input signals Relay output
(No voltage input allowed)

Forward rotation start Relay output
(Fault output)
Reverse rotation start

High
speed

Multi-speed Middle Open collector output
selection speed

Low
speed

Output
stop

Running

Frequency detection

& = < Open collector output common

Reset

Contact input common Sink/source common

24V DC power supply
(Common for external power supply transistor)

Safety stop input common 51
Safety stop input (Channel 1) ____

Safety stop signal
Safety monitor output ystopsig

Safety stop input (Channel 2) -__. == Safety monitor output common

Shorting wire

Frequency setting signals (Analog) Output signal: Pulse or analog selectable

utput signal: Pulse (for the inverter with terminai FIV)

Frequency 5
setting - Calibrati .
tentiomet connector alibration Indicator
%ewn ankr;\)e er S (0?;12%\;‘2%() — resistor 4. - (Frequency meter, etc.)
connector ‘| [ Moving-coil type
1 mA full-scale

5 (Analog common)

Terminal 4 input

4 4-20mA DC
(Current input)

(aovoe )

[OutpGit signal: Analog (for the inverter with terminal AND
(+) Analog signal output
o (0to+10V DC)

Voltage/current
input switch

Option connector i

Connector for
plug-in option connection

Wiring method

Power supply connection
(@ Strip off the sheath for the below length. If the length of the sheath peeled is too long, a short circuit may
occur with neighboring wires. If the length is too short, wires might come off.
Wire the stripped cable after twisting it to prevent it from becoming loose. In addition, do not solder it
Cable sheath stripping length

= X

(@ Crimp the blade terminal.
Insert wires to a blade terminal, and check that the wires come out for about 0 to 0.5 mm from a sleeve.
Check the condition of the blade terminal after crimping. Do not use a blade terminal of which the crimp-

ing is inappropriate, or the face is damaged.

<&
% ; ‘
Damaged % Crumpledtip

Blade terminals commercially available (as of February 2017)

Unstranded
wires

\

Wires are not inserted
into the sleeve

Recommended cable gauge: 0.3 to 0.75 mm?

D Terminal FM s available for the FM type inverter. Terminal AM is available for the AM type inverter.
@ Terminal SD is available for the FM type inverter. Terminal 5 is available for the AM type inverter.

Use a wire end ferrule and a cable for the connection to the terminals where the end is striped appropriately.
Single-core cables can be connected directly to the terminals after removing the insulation.

Terminal Description

STF Forward rotation start signal
STR Reverse rotation start signal
RH, RM, RL Multi-speed selection
MRS Output stop
RES Reset
Common terminal for the contact input terminal (sink logic).
SD Common terminal (0V) for the 24V DC power supply (terminal PC).

External transistor common (source).

24V DC output and common terminal for control circuit inputs in source logic.
PC External transistor common (sink).
Safety stop input terminal common.

Terminal Type Description

Used as the power supply for an external device such as a fre-

10 Frequency setting
quency setting potentiometer or digital panel meter.

power supply

Inputting 0 to 5V DC (or 0 to 10V DC) provides the maximum
output frequency at 5V (or 10V) and makes input and output
proportional.

Inputting 4 to 20 mA DC
(or0to5V,0to 10V)
provides the maximum
output frequency at

20 mA and makes input
and output proportional.
This input signal is valid
only when the AU signal
is ON (terminal 2 input is

5 Frequency setting
(voltage)

Currentinput Voltage

(initial status) input

4 Frequency
setting (current)

invalid).
Frequency Terminal 5 represents the reference point (0 V) for all analog set-
5 setting and point values and for the analog output signal AM (voltage). The
analog outputs terminal is isolated from the reference potential of the digital cir-
common cuit (SD).
Type Description
Relay output A changeover contact output that indicates that an inverter's pro-
Y outp tective function has been activated and the outputs are stopped.
The output is in LOW state when the inverter output frequency is
RUN equal to or higher than the starting frequency (initial value:
0.5 Hz). The output is in HIGH state during stop or DC injection
brake operation.
Open
collector The output is in LOW state when the inverter output frequency is

FU equal to or higher than the preset detection frequency, and is in
HIGH state when it is less than the preset detection frequency.

SE Common terminal for terminals RUN and FU

M For meter

Among several monitor items such as output frequency, select

AM Analog voltage one to output it via these terminals.
output
RS-485 PU interface The PU connector supports the RS-485 communication.

usB USB B connector

Mini B connector (receptacle).




Wiring (Ethernet model)

Sink logic
© Main circuit terminal

O Control circuit terminal
Single-phase power input

DC reactor
(Ff

Sln%lé—phase B / LS
power TX__ 1o - Earth
supply ==X_i—iro” OS2 |(Ground)

.............. Jumper}

LN !
MCcB MC P Pl+
.......... S, Motor
Three-phase q H RIL1 us
AC power H /_h L2 V1
supply 4/_—/_.., TA3 W
: : o Earth
= (Ground)
P
(Ground) =
Control input signals Relay output

(No voltage input allowed)

Forward rotation start Relay output
(Fault output)
Reverse rotation start

Contact input common

24V DC power supply
(Common for external power supply transistor)

Safety stop input common Safety stop signal
Safety stop input (Channel 1) ----
Safety stop input (Channel 2) ——

Shorting wire

Safety monitor output

Safety monitor output common

Frequency setting signals (Analog)

Frequency
potentiometer vpe

o VDC
12W1kn (Humwc)

5 (Analog common)

Terminal 4 input
(Currentinput)

(

Voltage/current
input switch

Option connector

Connector for
plug-in option connection

To prevent a malfunction due to noise, keep the signal cables 10 cm or more away from the power
cables. Also, keep the cables of the main circuit for input and output separated.

After wiring, wire offcuts must not be leftin the inverter.

Wire offcuts can cause a fault, failure or malfunction. Always keep the inverter clean.

When drilling mounting holes in an enclosure etc., take caution not to allow chips and other foreign
matter to enter the inverter.

Set the switches of the voltage/current input selection switch assembly correctly. Incorrect setting
may cause a fault, failure or malfunction.

The output of the single-phase power input model is three-phase 200 V.

Wiring method
For details concerning the wiring method please refer to page 1

Recommended cable gauge: 0.3 to 0.75 mm?

Use a wire end ferrule and a cable for the connection to the terminals where the end is striped appropriately.
Single-core cables can be connected directly to the terminals after removing the insulation.

Terminal Description

DIO Forward rotation start signal

DI1 Reverse rotation start signal

Common terminal for the contact input terminal (sink logic).
SD Common terminal (0 V) for the 24V DC power supply (terminal PC).
External transistor common (source).

24V DC output and common terminal for control circuit inputs in source logic.
PC External transistor common (sink).
Safety stop input terminal common.

Terminal Type Description
10 Frequency setting | Used as the power supply for an external device such as a fre-
power supply quency setting potentiometer or digital panel meter.
. Inputting 0to 5V DC (or 0 to 10V DC) provides the maximum
2 gsﬂ:egfy setting output frequency at 5V (or 10 V) and makes input and output
9 proportional.
Inputting 4 to 20 mA DC Current input Voltage
(or0to5V,0to 10V) (initial status) input
provides the maximum
output frequency at
4 Frequency 20 mA and makes input

setting (current) | and output proportional.
This input signal is valid
only when the AU signal

is ON (terminal 2 input is

invalid).
Frequency Terminal 5 represents the reference point (0V) for all analog set-
5 setting and point values and for the analog output signal AM (voltage). The
analog outputs terminal is isolated from the reference potential of the digital cir-
common cuit (SD).

Terminal pe

A changeover contact output that indicates that an inverter's pro-
AB,C Relay output tective function has been activated and the outputs are stopped.
Ethernet Ethernet connector | Communication can be made via Ethernet
USB USB B connector | MiniB connector (receptacle).

Wiring method

Power supply connection

@ Strip off the sheath for the below length. If the length of the sheath peeled is too long, a short circuit may
occur with neighboring wires. If the length is too short, wires might come off.
Wire the stripped cable after twisting it to prevent it from becoming loose. In addition, do not solder it

Cable sheath stripping length

o

10 mm

@ Crimp the blade terminal.
Insert wires to a blade terminal, and check that the wires come out for about 0 to 0.5 mm from a sleeve.
Check the condition of the blade terminal after crimping. Do not use a blade terminal of which the crimp-

ing is inappropriate, or the face is damaged.

2 Crumpled tip

Unstranded

x Wires.

\

Wires are not inserted
into the sleeve

Damaged

Blade terminals commercially available (as of February 2017)




Wiring (Safety connection model)

Source logic
(© Main circuit terminal

O Control circuit terminal
Single-phase power input

DC reactor
(FR-HEL)

Single-phase {07777 RILT
ACpower TX_——Ho_ 9 ¢,
supply X L0 (Ground) ="
L £ R Jumper |
MCcCB mc i
Thiee phase —X_—+1 e
AC power ——37 1 _— S
supply f/‘/_._‘ ™3
oo L1C  pomem
(Ground) —

Motor

Earth
— (Ground)

Relay output

Relay output
(Fault output)

24V DC power supply
Safety input terminal common
Safety input (Channel 1)

Safety input (Channel 2)

24VDC power supply common

Safety communication function selection

Safety output (Channel 1)

Safety output common (channel 1)

O Safety output (Channel 2)

Safety output common (channel 2)

Frequency setting signals (Analog)

Frequency
settin
potentiometer
12W1kQ

Terminal 4input (+)
(Currentinput) ()

T (o%omAbe )

10(+5V)

2[0-5VDC

5 (Analog common)

4 [420mADC]
( &3y )
0-10VDC

2

Voltage/current
input switch

1 Connector for

Option connector !

! plug-in option connection

Wiring method

For details concerning the wiring method please refer to page 1

Recommended cable gauge: 0.3 to 0.75 mm?

Use a wire end ferrule and a cable for the connection to the terminals where the end is striped appropriately.
Single-core cables can be connected directly to the terminals after removing the insulation.

Terminal Description

Common terminal for the contact input terminal (sink logic).
SD Common terminal (0V) for the 24V DC power supply (terminal PC).
External transistor common (source).
24V DC output and common terminal for control circuit inputs in source logic.
PC External transistor common (sink).
Safety stop input terminal common.
Terminal Type Description
10 Frequency setting | Used as the power supply for an external device such as a fre-
power supply quency setting potentiometer or digital panel meter.
. Inputting 0to 5V DC (or 0 to 10V DC) provides the maximum
2 (F\;gﬂ;eg)cy setting output frequency at 5V (or 10 V) and makes input and output
9 proportional.
Inputting 4 to 20 mA DC Current input Voltage
(or0to5V,0to 10V) (initial status) input
provides the maximum
output frequency at
4 Frequency 20 mA and makes input
setting (current) | and output proportional.
This input signal is valid
only when the AU signal
is ON (terminal 2 input is
invalid).
Frequency Terminal 5 represents the reference point (0V) for all analog set-
5 setting and point values and for the analog output signal AM (voltage). The
analog outputs terminal is isolated from the reference potential of the digital cir-
common cuit (SD).
Terminal Type Description
sX1 Safety input 1 Terminal functions can be selected using Pr.S051 SX1/5X2
SX2 Safety input 2 terminal function selection.
SY1 Safety output 1 | Terminal functions can be selected using PrS055 SY1/SY2
SY2 Safety output 2 terminal function selection.
sC1 Safety output Among several monitor items such as output frequency, select
SC2 common one to output it via these terminals.

Wiring method

Power supply connection
@ Strip off the sheath for the below length. If the length of the sheath peeled is too long, a short circuit may
occur with neighboring wires. If the length is too short, wires might come off.
Wire the stripped cable after twisting it to prevent it from becoming loose. In addition, do not solder it

Cable sheath stripping length

o

10 mm
@ Crimp the blade terminal.
Insert wires to a blade terminal, and check that the wires come out for about 0 to 0.5 mm from a sleeve.
Check the condition of the blade terminal after crimping. Do not use a blade terminal of which the crimp-

ing is inappropriate, or the face is damaged.
B2 Crumpled tip

Unstranded
Wires.

\

Wires are not inserted

Damaged into the sleeve

Blade terminals commercially available (as of February 2017)




Components of the operation panel

Standard inverter

MON

PRUN
Ethernet model and safety
communication model

Appearance Name
Monitor Shows a numeric value (readout) of a monitor item such as the frequency or a
(4-digit LED) | parameter number.
Unit Hz: The actual frequency is monitored. (Blinks when the set frequency is mon-
o itored.)
E indication A:The current is monitored

Inverter oper- PU: Inverter is in the PU operation mode.

PU ation mo dpe EXT: Inverteris in the External operation mode.

EXT| - NET: Inverter is in the Network operation mode.

NET LED indicator

PU and EXT: Inverter is in the External/PU combined operation mode.

Operation
panel mode
LED indicator

MON: ON or blinks only when the first, second, or third monitor is displayed.
PRM: ON when the operation panel is in the parameter setting mode. The
indicator blinks when the inverter is in the easy setting mode.

Operating

status ON or blinks during inverter running.

indicator

Controlled

motor type ONwhen the inverter is set to control the PM motor.

LED indicator

PLC function
LED indicator

ON when the PLC function of the inverter is valid.

Turn the setting dial to change the setting of frequency or parameter, etc.

o o
< o
=
=

Setting dial Press the setting dial to change the display. (Standard model only)
Switches between the PU operation mode, the PUJOG operation mode,
EXT PU/EXT key and the External operation mode.
MODEkey | Switches the operation panel to a different mode.
Confirms each selection.
When this key is pressed during inverter operation, the monitor
item changes.
SET SET key Initial setting in monitor mode
Output Output Output
frequency “' ‘ current ‘4" voltage ‘
m RUN key Start command
STOP. STOP/ .
RESET key Stops the operation commands.
up/ Used to change the setting of frequency or parameter.
DOWN key | (Ethernet model and safety communication model only)

Basic operation (standard model)

| ¥
Operation q | .

External operation mode (displayed at power-ON) PU operation mode PU Jog operation mode

27000 0T M Bl pen 27000 0T B pen T ==
e R LOTo e N e
oo
Blinking *

)

Basic operation (Ethernet and safety communication model)

‘ Operation mode q

tting [
oy

PU operation mode

PU Jog operation mode.

e =PU_ =MW Fun
iz “ext " pRM PM

Network operation mode (at power-ON)

I e B Thm P

o
£

Py
= (
—NET RRUN 2l = DU

! NET  PRUN

Blinking

e,
S 2 b
BRpE = B P
P N

Change the setting. Frequency setting written and complete

o DN

e =wow RN T ey —won N ooy mwov

D701 7T He =B o SET A 10T b T e

Lond L Tha = id LOod LA Tha o = id ol TR
Secor n

Third screen
(Outputvoltage monitoring)

n
m SET J]

"t I B pm ] P O Toaamm oo
[ e Ner — Fron I ’©, ( NET POk
PU operation mode
SET
N Blinking .
© P = P
4 N
The present setting is Change the setting
displayed Parameter write complete

G — BN — RO — BB

All parameter clear Fault history clear Initial value change list

g PM initialization("

setting

Parameter dlear

(Example) (Example) (Example)

N Blinking 4 . Binking 4 «__ Blinking P
_ :‘ m :‘ m soeneech
77 Faltrecord 1 N 77 Faultrecord2 N % Faultrecord 10 N

Faults history r—‘ Parameter setting .] r—‘ M

Py mwon U y mwon o == U =won run
sET BN ] Ext “p P
t L0 (| =Ner eRUN
First screen (Output frequency monitoring) scre Third screen
0 (Output curentmonitoring) (Outputvoltage monitoring)
e ]
m

{

SET
l; N Blinking .,

|
= P won U = - =y wov =P wov
I Exrep o o BN T I TExrap pu [x EXT =pRM P
(=N PRUN 2 )", Il NET  PRUN )", ( NET PRUN
H PU operation mode H

Parameter setting

m m % m sl m
Y N
The present setting is Change the setting. ‘. >

displayed. Parameter write complete

RO — ETWN — PRSI — BRI

Parameter clear All parameter clear Fault history clear Initial value change list

— NN

Automatic parameter setting

Group parameter setting PM initialization

(Example) (Example) Bl
Blinking Blinking Blinking
N p . P S P
:‘E:& /:m:& “fononoa 4
g =
2 CZ‘E:' \c:m:. Raaaaes! J
< 7 Faultrecord 1 N\ 7" Faltrecord2 N\ 7 Faultrecord 10 N\

D Not displayed for the 575V class.

@ Not displayed for the 575V class.

* If a parameter write condition is not satisfied, a parameter write error appears on the LCD display.

* When Pr.77 Parameter write selection = "0 (initial value)", the parameter setting change is available
only while the inverter is stopped and under the PU operation mode. To enable the parameter setting
change while the inverter is running or under the operation mode other than PU operation mode,
change the Pr.77 setting.




Basic parameters Overview of the error messages Operatenpanelindlcanon Name

= If a protective function has been activated, eliminate the cause of the error and then reset the frequency HOL A HOLD Operation panel lock
o Mln!mum Initial Setting inverter. It is imperative that you follow the procedure in the instruction manual for the FR-E800 frequency P
Description setting He range inverter. You can reset the frequency inverter by pressing the STOP/RESET button on the operation panel Lol LOCD Password locked
increment (only after a serious error), by switching the power supply off and on again, or by switching the RES signal. Error -
0 Torque boost 0.1% 6/5/4/3/2% O | 0-30% messages A X
FprTIReT ey - ER1-ER4 Parameter write error
1 Maximum frequency 0.01Hz 120 Hz 0-120Hz Error indication Description Loy
2 Minimum frequency 0.01Hz O0Hz E-l Parameter write error "’_
3 Base frequency 0.01Hz 60/50 Hz O | 0-400Hz = - - - crr, Err. Error
4 RH 60/50 Hz @ cro Write error during operation oLl oL Stall prevention (overcurrent)
5 Multi-speed setting RM 0.01Hz 30Hz 0-400Hz E-3 Calibration error alu oL Stall prevention (overvoltage)
6 RL 10 Hz — )
7 Acceleration time o ° a0 EqY Mode designation error r_b RB Regenerative brake pre-alarm
8 Deceleration time ) 5/10s ° Warning TH ™ Electronic thermal O/L relay prealarm
. Inverter messages oc PS PU sto
9 Electronic thermal O/L relay 0.01A rated current 0-500 A h _ﬂ_ P
79 | Operation mode selection 1 0 0/1/2/3/4/6/7 i mT Maintenance timer
125 Terminal 2 =0
Frequency setting gain frequency ermina 0.01Hz 60/50 Hz @ | 0-590Hz LA SA Safety stop
126 Terminal 4 — -
=1 LDF Load fault warning
D The factory setting depends on the performance class of the frequency inverter. M iH Inrush current limit resistor overheat
Slight error —
A FN Faulty fan
Control logic (sink/source) change (Standard model/Ethernet model) cor 1 eoc Overcurrent trip during acceleration
The control logic of input signals can be switched as necessary for the standard model and the Ethernet crr o EOC2 0 ttrip duri tant d
model. To change the control logic, change the DIP switch position on the control circuit board. The initial Elic . vercurrent trip during constant spee
setting of the control logic differs depending on the specification. cora EOC3 Overcurrent trip during deceleration or stop
EFoul EOV1 Regenerative overvoltage trip during acceleration
Eoud E.OV2 Regenerative overvoltage trip during constant speed
Forsink logic Eoud EOV3 Regenerative overvoltage trip during deceleration or stop
SINK EFHM ETHT Inverter overload trip (electronic thermal O/L
i ETHM Motor overload trip (electronic thermal O/L
SOURCE " EFIN Heatsink overheat
s EUVT Undervoltage
= EJLF Input phase loss
Lr EOLT Stall prevention stop
ol ESOT Loss of synchronism detection
e ELUP Upper limit fault detection
Serious s E.LDN Lower limit fault detection
— - error c
* Never change the control logic while poweris ON. oF E.GF Output side earth (ground)fault overcurrent
F ELF Output phase loss
oHT EOHT External thermal relay operation
EaPr EOPT Option fault
EaR E.OP1 Communication option fault
ERE EPE Parameter storage device fault
ERPUE EPUE PU disconnection
EFET E.RET Retry count excess
ERES E.PE2 Parameter storage device fault (main circuit board)
ELPU ECPU CPU fault
Elrdn E.CDO Abnormal output current detection
EsoH E.IOH Inrush current limit circuit fault
A £ E.AIE Analog input fault
0 E.10 Inverter output fault
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Verdrahtung (Standardausfiihrung)

M]Tsu B[SHI Negative Logik Empfohlener Kabelquerschnitt: 0,3 bis 0,75 mm?
ELECTHIG (@© Leistungsklemmen
O Signalklemmen
1-phasige Spannungsversorgung Zuischenkreis
. .o McCB (FFRHEL-H)E)
Schnellstartanleitung fiir i | | N
FR-E800 oo | L
Bricke | 1/ PP N/
e Mc R e Tlij
. Iphasige —>< /_a....U _ RIL1 U
Frequenzumrichter P T oL ve
H : Ede
Art.-Nr.: 573554 DE Version A, 09112020 we L o © -
o ‘I‘-ru@nu A
(An diese kei Relaisausgang D pie FM-Ausfiihrungen verfiigen tiber eine FM-Klemme. Die AM-Ausfiihrungen verfiigen tiber eine AM-Klemme.
Netzspannung angeschlossen werden.) @ . . . . N R . . . R
ACHTUNG: Strtsignal fir Rechtsiat Die FM-Ausfiihrungen verfiigen tber eine Klemme SD. Die AM-Ausfiihrungen verfiigen Gber eine Klemme 5.
Rel
Es besteht eine Gefahr fiir das (Rarmavsgang)

Leb d die Gesundheit d Startsignal i Linkslauf
" Anwenders,wenn entspre. Verwenden Sie zum Anschluss an die Klemmen eine Aderendhiilse und eine Leitung, deren Ende Sie passend abiso-

Anwenders, wenn entspre- [&] Hohe v aen >l h o A " -
. (Geschwind. lieren. Einadrige Leitungen kdnnen nach Entfernen der Isolierung direkt an die Klemmen angeschlossen werden.
chende VorsichtsmaBnahmen —— :‘(m:: ‘Ausgange mit offenem Koliektor 9 9 9 9

nicht getroffen werden. vorwahl Geschind. Klemme Bezeichnung

Die VorsichtsmaBnahmen fin- Niedrige Signalklemme fir Motorlauf - —

den Sie in der Bedienungsanlei- Geschwind. STF Startsignal fiir Rechtslauf

tung des Frequenzumrichters =¥ Reglersprerre Signalausgang zur Uberwachung der Aus- STR S " —

1 tartsignal fiir Linkslauf
FR-E800. Diese und andere Reset £in gangsfrequen
f . Eingang —

Handbiicher stehen Ihnen im Germeinsamer Beaugspunki i Schaltengange Bezugspotenzal RH, RM, RL Geschwindigkeitsvorwahl

Internet kostenlos zur Verfii- ;T&yﬁt‘:ﬂ?wa - e Real
Eth gung. Gemeiyme BemgswgwktﬁAvS(ha\(;mgawgeiposmv% Logiki* eglersprerre

. L. . *({Bezugspunkt ext. Spannungsversorgung bei Ansteuerung iber Transistor) .
(https://de3a.mitsubishielectric.com) : RES Reset-Eingang
Gemeinsamer Bezugspunkt fiir die Eingange S1 und 52 0 Signal ,Sicherer Stopp"
s1 [ ] - " — - -
Eingang ,Sicherer Stopp” (Kanal 1) &N Noemwachungsausgang Sicher abgeschaltetes Gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingange in negativer Logik
ingang Sicherer Stopp’ (Kanal 2) - == S2 SOC . sspinkt Oberwachingsausgeng Sicer SD Gemeinsamer Bezugspunkt (V) fir 24V DC Ausgang (KemmePC). ]
Kurzschlussbriicken abgeschaltetes Moment” Bezugspunkt externe Spannungsversorgung bei Ansteuerung tiber Transistor in positiver Logik

24-V-DC-Ausgang und gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingange in positiver Logik
Bezugspunkt externe Spannungsversorgung bei Ansteuerung tiber Transistor in negativer

Frequenz-Sollwertsignal (analog) Ausgangssignal: Impuls oder analog wahlbar

Weitere Informationen s et e Ausarg) e Logik
- 2 [05vDC ] ichwider- nzeigeinstrument " S . "
Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Frequenzumrichter ergeben, zégern Do P ) S Wreasmamesseruen) Gemeinsamer Bezugspunkt fiir die Eingénge, Sicherer Stopp”.
Sie nicht, Ihr zustandiges Verkaufsbiiro oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren. Wik ( omaoe MiniUse Drehepuiinstrument
Unseren technischen Support erreichen Sie unter folgender Rufnummer: +49 (0) 2102 103 7914 <V°”au55<*"wb€“ mA ) Klemme Bezeichnung Beschreibung
Eingang Klemme 4 : 4 4-20mADC Spannungsaus- : : ;
(stromeingang) : o _ | Diese Klemme dient zur Spannungsversorgung eines externen
Anschluss von Spannungsversorgung und Motor ) Ll g?,?fn‘;‘fé,i‘é't'ge“ Sollwertpotentiometers. Ausgangsnennspannung: 5V DC
Zwischenkreisdrossel, (+)  Analogausgang Spannungsein- Ein Sollwertsignal von 0 bis 5V (oder 0 bis 10V) an dieser
Versorgungs- Mot B Bremswiderstand! Wabschaler Spannungs./ () ©bis£10vD0 2 gang furfrequenz- Klgmme bewirkt die Ausgabe der maximalen Ausgangsfrequenz
spannung Bremseinheit Stromeingang Sollwertsignal bei 5V bzw. 10 V.
i Anschluss fr Plug-in-Optionen : Das Sollwertsignal 4-20 mA Stromeingang Spannungs-
200V, 1~ | " : DC(0-5V oder 0-10V) wird (Werkseinstellung) eingang
! an diese Klemme angelegt.
Der Eingang ist nur bei
geschaltetem AU-Signal frei-
200V, 3~ Verdrahtungsmethode Stromeingangfiir | gegeben (Klemme 2 ist dann
400V, 3~ 4 Frequenz-Sol- gesperrt). Die Umschaltung
Anschluss der Spannungsversorgung wertsignal zwischen Spannungs- und
Anschl des Leist teil @ Entfernen Sie die Kabelisolierung in der unten angegebenen Linge. Wenn die Lange der abgezogenen Iso- S;romenmgﬁngwnrd Uber
nschluss des Leistungsteils lation zu lang ist, besteht die Gefahr von Kurzschliissen mit benachbarten Dréhten. Ist die Linge zu kurz, einen schalter vorgenom-

men, der bei abgenommener

Verwenden Sie zum Anschluss der Spannungsversorgung und des Motors isolierte Kabelschuhe. kénnen sich die Drahte 16sen. Verdrillen Sie das abisolierte Kabel anschlieBend, damit sich die Litzen nicht Frontabdeckung
Klemme Bezeichnung l6sen. I.Jas. Ka"belende nicht [6ten! erreichbar ist:
Abisolierlange des Kabelmantels Bezugspunkt fiir
R/L1,S/L2,T/L3® Netzspannungsanschluss Fre \?erF:z-SoII- Klemme 5 stellt den Bezugspunkt (0 V) fiir alle analogen Sollwert-
n x x 5 Wegtsignal und groBen sowie fiir das analoge Ausgangssignal AM (Spannung) dar.
uU,Vv,w Motoranschluss Analogausgénge Die Klemme ist vom Bezugspotential des Digitalkreises (SD) isoliert.
P/+, PR Anschluss fiir externen Bremswiderstand
10 mm
P/+,N/- Anschluss fiir externe Bremseinheit
r Zwi i @ Kabelschuhe crimpen. Klemme Bezeichnung Beschreibung
b Anschluss fiir Zwischenkreisdrossel Fuhren Sie die Drahte in die Kabelschuhe ein und prifen Sie, ob die Drahte etwa 0 bis 0,5 mm von der Relaisausgang mit einem Umschaltkontakt, Bei aktivierter
| Erde Splltze entfernt sind. Uberprlufen Sie c!en Zustland d.er Kabelschuhe naclj dem Cnn'[peln. Yerwenden Sie AB,C Relaisausgang Schutzfunktion schaltet der Ausgang des Fl;equenzumrichters
= keine Kabelschuhe, deren Crimpung nicht geeignet ist oder deren Oberfldche beschadigt ist. ab und das Relais zieht an.
abgingige
® pie einphasigen Ausfihrungen verfiigen iiber keine Klemme T/L3. itze RUN Ausgang durchgeschaltet, wenn Ausgangsfrequenz > Startfrequenz
FU Open-Collector- Ausgang durchgeschaltet, wenn Ausgangsfrequenz > Pr. 42
Ausgdnge (oder Pr.43)
« SE Bezugspotential zum Signal RUN und FU
Draht st nicht korrekt -
>>/ beschadigt = eingedriickt inder Hille. ™ Fir Anzeige-
instrument Eine von verschiedenen AnzeigegréRen kann ausgewahlt
Es konnen handelsiibliche Kabelschuhe verwendet werden. AM Analoger Span- | Werden (z. B. Ausgangsfrequenz).
nungsausgang
RS-485 PU-Schnittstelle | Diese Schnittstelle kann als RS485-Schnittstelle genutzt werden.
usB ‘TJYSF?'BSC*‘”i“S‘e”e Mini-B-USB-Schnittstelle (Buchse)




Verdrahtung (Ethernet-Ausfiihrung)

Negative Logik
©® Leistungsklemmen
O Signalklemmen

Zwischenkreis-

drossel
(FFRHEL-H)E)
1-phasige & S
ACSpannungs- TX__——tF__—
versorgung =37 © 52 Erde
f Bricke |

MCCB MC P1
.......... P Motor

3-phasige ——i3¢ H
AC-Spannungs ___+ <

Versorgung y

Erde

Erde

Eingangssignale (An diese Klemmen darf keine Relaisausgang
Netzspannung angeschlossen werden)

Startsignal fir Rechtslauf
Relaisausgang

(Alarmausgang)
Startsignal fir Linkslauf

Gemeinsamer Bezugspunk fiir Schalteingange
(negative Logikl*

24-V-DC-Ausgang/max. 100 mA Laststrom

Gemeinsamer Bezugspunkt fir die Eingange S1 und 52 Signal ,Sicherer Stopp”

Eingang Sicherer Stopp* (Kanal 1) 50

[y ] Uberwachungsausgang, Sicher abgeschaltetes
ent”

K ) soc ]

Bezugspunkt Uberwachungsausgang. Sicher ab-
geschaltetes Moment*

Eingang . Sicherer Stopp* (Kanal 2)

Frequenz-Sollwertsignal (analog)

3 10045 V)
Sollwertsignal
Potentiometeran- 2[[os5vic
schiuss O ( 0-5VDC
12W1ka ( 0-20mADC

5 (Analog common)
0

Eingang Klemme 4 4[A20mADC
(Stromeingang) EDE
( 0-10VDC )

Wahischalter Spannungs-/
Stiomeingang

i Anschiuss fir Plug-in Optionen
| Anschluss fir eine Optionskarte

Empfohlener Kabelquerschnitt: 0,3 bis 0,75 mm?

Verwenden Sie zum Anschluss an die Klemmen eine Aderendhiilse und eine Leitung, deren Ende Sie passend abiso-
lieren. Einadrige Leitungen kénnen nach Entfernen der Isolierung direkt an die Klemmen angeschlossen werden.

Terminal Beschreibung

DIo Startsignal fiir Rechtslauf
DI1 Startsignal fur Linkslauf

Gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingénge in negativer Logik
sD Gemeinsamer Bezugspunkt (0 V) fiir 24-V-DC-Ausgang (Klemme PC).

Bezugspunkt externe Spannungsversorgung bei Ansteuerung tUber Transistor in
positiver Logik.

24-V-DC-Ausgang und gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingange in positiver
Logik.

PC Bezugspunkt externe Spannungsversorgung bei Ansteuerung tber Transistor in
negativer Logik.

Gemeinsamer Bezugspunkt fiir die Eingénge,,Sicherer Stopp”.

Klemme Bezeichnung Beschreibung
10 gg?‘gr}gpg;ﬂuwsém Diese Klemme qient zur Spannungsversorgung eines externen
potentiometer Sollwertpotentiometers. Ausgangsnennspannung: 5V DC

Spannungsein-
2 gang fiir Frequenz-
Sollwertsignal

Ein Sollwertsignal von 0 bis 5V (oder 0 bis 10V) an dieser
Klemme bewirkt die Ausgabe der maximalen Ausgangsfrequenz
bei 5Vbzw. 10 V.

Das Sollwertsignal 4-20 mA
DC (0-5 V oder 0-10 V) wird
an diese Klemme angelegt.
Der Eingang ist nur bei
geschaltetem AU-Signal frei-

Stromeingang
(Werkseinstellung)

Spannungs-
eingang

* Uminduktive Storeinfliisse zu vermeiden, verlegen Sie die Signalleitungen mindestens 10 cm von den
Leistungskabeln entfernt. Verlegen Sie die Ein- und Ausgangskabel des Leistungskreises voneinander
getrennt.

* Achten Sie darauf, dass bei den Anschluss- und Verdrahtungsarbeiten keine leitenden Fremdkérper in
den Frequenzumrichter gelangen. Leitende Fremdkdrper, wie z.B. Leitungsreste oder Metallspane, die
beim Bohren von Montageléchern entstehen, kdnnen Fehlfunktionen, Alarme und Stérungen hervor-
rufen.

 Achten Sie auf eine korrekte Einstellung des Wahlschalters Spannungs-/Stromeingang. Eine falsche
Einstellung kann zu Fehlfunktionen fihren.

¢ Bei den einphasig angeschlossenen Frequenzumrichtern steht am Ausgang eine dreiphasige Span-
nung von 230V zur Verfiigung.

Verdrahtungsmethode
Eine detaillierte Beschreibung der Verdrahtungsmethode finden Sie auf Seite 1.

Stromeingang fir

gegeben (Klemme 2ist dann

4 Frequenz-Soll- gesperrt). Die Umschaltung
wertsignal zwischen Spannungs-und
Stromeingang wird tiber
einen Schalter vorgenom-
men, der bei abgenommener
Frontabdeckung
erreichbar ist:
Ereezul?esﬁ;_ggﬁlfu' Klemme 5 stellt den Bezugspunkt (0 V) fiir alle analogen Sollwert-
5 we?tsi nalund gréBen sowie fiir das analoge Ausgangssignal AM (Spannung) dar.
Analogausgénge Die Klemme ist vom Bezugspotential des Digitalkreises (SD) isoliert.
Klemme Bezeichnung Beschreibung
Relaisausgang mit einem Umschaltkontakt. Bei aktivierter
A B, C Relaisausgang Schutzfunktion schaltet der Ausgang des Frequenzumrichters
ab und das Relais zieht an.
Ethernet Ethernet-Anschluss | Ermdglicht eine Kommunikation tiber Ethernet.
usB t”jfé%;g NS | Mini-B-USB-Schnittstelle (Buchse)

Verdrahtungsmethode

Anschluss der Spannungsversorgung

(@ Entfernen Siedie Kabelisolierung in der unten angegebenen Lénge. Wenn die Lénge der abgezogenen Iso-
lation zu lang ist, besteht die Gefahr von Kurzschliissen mit benachbarten Drahten. Ist die Ldnge zu kurz,
kénnen sich die Dréhte |6sen. Verdrillen Sie das abisolierte Kabel anschlieend, damit sich die Litzen nicht

I6sen. Das Kabelende nicht I6ten!
Abisolierlange des Kabelmantels
(@ Kabelschuhe crimpen.
Fuhren Sie die Drahte in die Kabelschuhe ein und priifen Sie, ob die Drahte etwa 0 bis 0,5 mm von der

Spitze entfernt sind. Uberpriifen Sie den Zustand der Kabelschuhe nach dem Crimpen. Verwenden Sie
keine Kabelschuhe, deren Crimpung nicht geeignet ist oder deren Oberflédche beschédigt ist.

O X X X

2 cingedriickt
Es konnen handelsibliche Kabelschuhe verwendet werden.

10 mm

abgangige
itze

\

Draht ist nicht korrekt
inder Halle.




Verdrahtung (Safety-Communication-Ausfiihrung)

Positive Logik
@© Leistungsklemmen
O Signalklemmen

drossel
mccs MC (Ff

Iphasige TR

ACSpan X+ RILT

nungsversor- & 37T 1t =7 S
qung TR T

Bremseinheit
(Option)

Motor

3.phasige ———X

AC-Spannungsver- __{ /
sorgung _‘{/_‘ 9<-

St

Erde

Relaisausgang

Relaisausgang
(Alarmausgang)

2V Auswahl der Sicherheitskommunikationsfunktion
Bezugspunkt firSchalteingénge 24-V-DC-Ausgang

PC
ot it far die Eingénge Ausgang ,Sicherer Stopp* (Kanal 1)
Eingang ,Sicherer Stopp” (Kanal 1) sx1 Gemeinsamer Bezugspunkt fir Ausgang ,Sicherer
Stopp” (Kanal 1)
Eingang ,Sicherer Stopp" (Kanal 2) SX2
Ausgang Sicherer Stopp” (Kanal 2)
sD

Gemeinsamer Bezugspunkt fir24-V-DC-Ausgang

Safety output commGemeinsamer Bezugspunk fiir
Ausgang ,Sicherer Stopp* (Kanal 2)

Verdrahtungsmethode
e f 2
Empfohlener Kabelquerschnitt: 0,3 bis 0,75 mm Anschluss der Spannungsversorgung

(@ Entfernen Siedie Kabelisolierung in der unten angegebenen Lénge. Wenn die Lénge der abgezogenen Iso-
lation zu lang ist, besteht die Gefahr von Kurzschliissen mit benachbarten Drahten. Ist die Ldnge zu kurz,
kénnen sich die Dréhte I6sen. Verdrillen Sie das abisolierte Kabel anschlieBend, damit sich die Litzen nicht
I6sen. Das Kabelende nicht I6ten!

Abisolierlange des Kabelmantels

= ) W

(@ Kabelschuhe crimpen.
Fuhren Sie die Drahte in die Kabelschuhe ein und priifen Sie, ob die Drahte etwa 0 bis 0,5 mm von der
Spitze entfernt sind. Uberpriifen Sie den Zustand der Kabelschuhe nach dem Crimpen. Verwenden Sie
keine Kabelschuhe, deren Crimpung nicht geeignet ist oder deren Oberflédche beschédigt ist.

X X X

Verwenden Sie zum Anschluss an die Klemmen eine Aderendhiilse und eine Leitung, deren Ende Sie passend abiso- a}:g:"g'gg

lieren. Einadrige Leitungen kénnen nach Entfernen der Isolierung direkt an die Klemmen angeschlossen werden.

Beschreibung

\

Draht ist nicht korrekt

Gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingénge in negativer Logik
sD Gemeinsamer Bezugspunkt (0 V) fur 24-V-DC-Ausgang (Klemme PC).

negativer Logik.
Gemeinsamer Bezugspunkt fiir die Eingénge ,Sicherer Stopp”.

Bezugspunkt externe Spannungsversorgung bei Ansteuerung tber Transistor in beschadigt < eingedrickt inder Hiile.
: positiver Logik.

24-V-DC-Ausgang und gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingange in positiver Es kénnen handelsiibliche Kabelschuhe verwendet werden.

: Logik.

' PC Bezugspunkt externe Spannungsversorgung bei Ansteuerung tber Transistor in

Frequenz-Sollwertsignal (analog)

3 10(45V)
Frequenz-
Sollwertsignal 2[o5voc ]
Potentiometeran-

o) ( 0-5VDC )
shlves o 0-20mADC

5 (Bezugspunkt)

4 [420mADC
0-5VDC
0-10VDC

2

Eingang Klemmed  (4)
(Stromeingang) )

Wahischalter Spannungs-/
Stromeingang

Anschluss fiir Plug-in-Opti |
nschiuss fur Plug-in-Optionen Anschluss fiir eine Optionskarte !

Verdrahtungsmethode
Eine detaillierte Beschreibung der Verdrahtungsmethode finden Sie auf Seite 1.

Klemme Bezeichnung Beschreibung
Spannungsaus- Diese K dient s . "

10 gang fiir Sollwert- | Diese Klemme dient zur Spannungsversorgung eines externen
potentiometer Sollwertpotentiometers. Ausgangsnennspannung: 5V DC
Spannungsein- Ein Sollwertsignal von 0 bis 5V (oder 0 bis 10V) an dieser

2 gang fiir Frequenz- | Klemme bewirkt die Ausgabe der maximalen Ausgangsfrequenz
Sollwertsignal bei 5V bzw. 10 V.

Das Sollwertsignal 4-20 mA Stromeingang Spannungs-
DC (0-5 V oder 0-10 V) wird (Werkseinstellung) eingang
an diese Klemme angelegt.
Der Eingang ist nur bei
geschaltetem AU-Signal frei-
Stromeingangfiir | gegeben (Klemme 2ist dann
4 Frequenz-Soll- gesperrt). Die Umschaltung
wertsignal zwischen Spannungs- und
Stromeingang wird tiber
einen Schalter vorgenom-
men, der bei abgenommener
Frontabdeckung

erreichbar ist:

Bezugspunkt fir

5 Frequenz-Soll-
wertsignal und

Analogausgange

Klemme 5 stellt den Bezugspunkt (0 V) fiir alle analogen Sollwert-
groBen sowie fiir das analoge Ausgangssignal AM (Spannung) dar.
Die Klemme ist vom Bezugspotential des Digitalkreises (SD) isoliert.

Klemme
X1 Eingang1
»Sicherer Stopp” | pie Zuweisung der Funktionen an die Klemmen erfolgt tiber
Eingang 2 Pr.S051 SX1/5X2,Funktionszuweisung der Klemmen”
EA2 ,Sicherer Stopp”
sv1 Ausgangl
»Sicherer Stopp” | pje Zuweisung der Funktionen an die Klemmen erfolgt tiber
&% Ausgang 2 Pr.S055 SY1/SY2 Funktionszuweisung der Klemmen”
,Sicherer Stopp”
sC1 Gemeinsamer
Bezugspunkt fir | Eine von verschiedenen AnzeigegréBen kann ausgewahlt
sC2 Ausgang werden (z. B. Ausgangsfrequenz).
,Sicherer Stopp"




Bedienfeld und Anzeige Grundfunktionen (Standardausfiihrung) Grundfunktionen (Ethernet- und Safety-Communication-Ausfiihrung)
D A1 D

[

I

Standard inverter Extemer Betrieb (wenn Spannung eingeschaltet) Betrieb ber Bedieneinheit Jog-Betrieb tber Bedieneinheit Betrieb iiber Bedieneinhelf Jog-Betrieb ber Bedieneinheit
U —mon m —ru —won m N T—— Pu_=mou mun —ru_=wou
Bl — il — (0 M o T b Exr v P
PRUN NET  PRUN D) NET  PRUN =NET PRUN A NET PRUN

\
M = P

“ Knderung des Wertes Freque"mmw"ungmahgexhlmen-mdder 4 Anderung des Wertes Frequenzeinstellungistabgeschlossen und der Wert
1t wird gespeichert. ‘wird gespeichert.
PU MON
EXT  PRM P4
NET  PRUN 5 8T B e [ ser T b TR P O et B
Ethernet- und Safety- g D000 (A Ner pa AT NET PN L( L(  =NeT PRU
Communication-Ausfiihrung = (e dor Aogabestrequens) nzege o e sestroms) (Anzeige der Aurgnpgsspannung) (Aneige de "Ausggngsmms, (Anzeige des Ausomas spannung)
SET ﬂ SET ’-‘
L —
it O Thaamm o P o B I 71 TBr-m B {0 TBaem B
)©, ( NET  PaUN )’ 00 =NET PRUN )", X NET ~ PRUI [ NET ~ PRUI
Betrieb ber Bedieneinheit
Taste Bedeutung Beschreibung
SET
Anzeige X X X X X N X N blinkt l} blinkt P
(stellige Anzeige eines numerischen Werts (Auslesewerts) einer Betriebsgréfe wie m
LED-Anzeige) Frequenz oder Parameternummer 4 = - . Q N
- N
9 Anacige des aktuelen Werts Anderung des Wertes e arometecintellng s Anzeige des aktuelen Anderung des Wertes Die Parametereinstelung
ist abgeschlossen
Giobeir | HE Frequenz wer Bk, wenn der Sollwer angezeit wid) &= A - KA - PR - BRI RN — BTN — PRI — BRI
A: Strom Parameter zuricksetzen Alle Parameter
zuriicksetzen zuriicksetzen
— R — KPR bm B - R m
PU: Betrieb iiber Bedieneinheit setzen setzen
PU Betriebs EXT. externer Betrieb
EXT etriebsart NET: Netzwerkbetrieb Beispie) Beispiel (Boispie) (Beispiel) (Betspiel) (Beispiel)
NET L ) > blinkt 4 N blinkt 4 N blinkt 4 > blinkt 7 S blinkt A S blinkt 7
e RN - ©— HhEH -©- I - Fl | pEEm f R T ETE
e s g =
Z Soooooeg
MON: Leuch der blink bei M A 2 oder3 // Aarmliste 1\ 7 Narmliste 2 N 2" Narmliste 10 N £ 3 Alamliste1 N " Narmliste 2 N 77" Alarmliste 10 N
. : Leuchtet oder blinkt nur bei Monitor-Anzeige 1, 2 oder 3. =
Monitor- } ) ; [ -
Anzeige PRM: Leuchtet im Parametereinstellmodus. Die LED blinkt im Modus fiir die
9 vereinfachte Einstellung.
@ Wird bei der 575-V-Ausflihrung nicht angzeigt. D Wird bei der 575-V-Ausfiihrung nicht angzeigt.
Betriebszu-
stands- Leuchtet oder blinkt im Betrieb.
Anzeige
* Wenn ein ungliltiger Parameterwert eingegeben wird, wird auf der Anzeige die Fehlermeldung fir Parame-
Anzeige des Leuch . - b eines AL ter—UbertragungsfehIerang!lezelgt. N .
gesteuerten euchtet, wenn im Frequenzumrichter der Betrieb eines PM-Motors * Wennder Wertvon Pr.77 ="0 (Anfangswert)" ist, ist die Anderung von Parameterwerten nur méglich, wenn
Motors eingestellt ist der Frequenzumrichter gestoppt ist und sich im Betrieb tiber Bedieneinheit befindet. Um die Anderung der
Parametereinstellung zu aktivieren, muss die Einstellung von Pr.77 geéndert werden, wahrend der Fre-
Anzeige bei quenzumrichter lauft oder sich in einem anderen Betriebsmodus als Giber die Bedieneinheit befindet.
nzeige bei

SPS-Funktion Leuchtet, wenn die SPS-Funktion aktiviert ist.

Drehen Sie den Digital-Dial zur Frequenz- oder Parametereinstellung usw.

Digital-Dial Durch Driicken des Digital-Dials konnen Sie die Anzeige wechseln.
PU/EXT- Umschaltung zwischen den Betriebsarten PU, PUJOG und externer
Taste Betriebsart

Modus Umschaltung des Einstellmodus

Schreiben von Einstellungen
Wahrend des Betriebs andert sich die Anzeige der Monitor-Gro3e
Schreiben bei Betatigung wie folgt (bei Werkseinstellung):

von Einstel- Wahrend des Betriebs andert sich im Monitormodus wie folgt:
Ausgangs- A usgangs-
ngen | [ | e | [
— ]

RUN-Taste | Startbefehl

STOP/
STOP, RESET- Bei Betrieb des Umrichters stoppt der Motor.
Taste
UP/ . .
DOWN- Einstellung von Frequenz und Parametern (nur bei Ethernet- und

BSgg B pz@® ! |
g E

Taste Safety-Communication-Ausfiihrung)




BaSiSparameter Ubersicht der Fehlermeldungen Anzeige des Bedienergerits Bedeutung

Werks- Einstell- Wurde eine Schutzfunktion aktiviert, beseitigen Sie die Fehlerursache und setzen Sie den Frequenzumrich- HOLd HOLD Verriegelung des Bedienfeldes
Beschreibung einstellung || beraich ter anschlieBend zuriick. Beachten Sie dabei unbedingt die Vorgehensweise in der Bedienungsanleitung T LocD P " izt
9 des Frequenzumrichters FR-E800. Sie kénnen den Frequenzumrichter durch Betétigung der STOP/RESET- LuLo asswortgeschutz
0 Drehmomentanhebung (manuell) 0,1% 6/5/4/3/2% D | 0-30% Taste auf der Bedieneinheit (nur nach schwerem Fehler),‘_durch Aus- und Wiedereinschalten der Span- Fehllder- £t
7 Maximale Ausgangsfrequenz 0,01 Hz 120 Hz o 0re nungsversorgung oder durch Schalten des RES-Signals zurticksetzen. meldungen | = ER1-ER4 Parameter-Ubertragungsfehler
2 Minimale Ausgangsfrequenz 0,01 Hz 0Hz Fehleranzeige Beschreibung Loy
3 V/f-Kennlinie (Basisfrequenz) 0,01 Hz 60/50 Hz @ | 0-400Hz — P ich ird tick
n e 50150 Hz ) E-0 Parameter Schreibfehler crr, Err. Der Frequenzumrichter wird zuriickgesetzt.
N T P — -
5 g;igﬁvr}:'\/digkeitsvorwahl RM 0.01Hz 30 Hz 0-400Hz E - C‘l Schreibfehler wihrend des Betriebs oL L oL Motor-Kippschutz aktiviert (durch Uberstr?rn)
6 RL 10 Hz e ) oL Motor-Kippschutz aktiviert (durch ZK-Uberspannung)
i i Kalibri fehl
; zeschleunlgungszelt 0,1 51105 D 0-3600's cra alibrierungsfehler ] RB Regenerative brake pre-alarm
remszeit o : R — - -
. tromeinstellun fr elektr Motorschutz oA Umiichter | 5 s00n cra Fehler bei Auswahl der Betriebsart Warn- T H TH Voralarm elektronischer thermischer Motorschutz
Betrich o ' nennstrom G, meldungen Fe PS Frequenzumrichter wurde {iber Bedieneinheit gestoppt
79 etriebsartenwa 1 0 0/1/2/3/4/6/7
o N =
125 | Verstirkung fiir Frequenz- Klemme 2 0,01 Hz 60/50Hz® | 0-590Hz H MT Signalausgang fiir Wartung
126 | Sollwertvorgabe Klemme 4 ' z oA SA Sicher abgeschaltetes Moment
D pie Werkseinstellung hangt von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters ab. LdF LDF Lastfehler
Leichte - iH Uberhitzung des Einschaltstrombegrenzungwiderstands
. . . . Fehler En FN Fehlerhafter Ventilator
Auswahl der Steuerlogik (positiv/negativ) (Standard-/Ethernet-Ausfiihrung cor 1 eoc Uberstromabschaltung wahrend Beschleunigung
Beider Standard- und der Ethernet-Ausfiihrung kann die Steuerlogik tiber einen DIP-Schalter auf der Steu- ] 0] - ke
erplatine umgeschaltet werden. Die Werkseinstellung der Steuerlogik hdngt von der verwendeten Ausfiih- £olc EOC2 gberstromabschaltung wahrend konstanter Geschwindigkeit
rung des Frequenzumrichters ab.. ForC3 E.OC3 Uberstromabschaltung wihrend Bremsvorgang oder Stopp
EFoul E.OV1 Uberspannung wahrend Beschleunigung
Foud EOV2 Uberspannung wahrend konstanter Geschwindigkeit
N Negative Logik Eoud EOV3 Uberspannung wahrend Bremsvorgang oder Stopp
SlNK EFHM ETHT Uberlastschutz (Frequenzumrichter)
o ETHM Motor-Uberlastschutz (Auslsen des elektronischen thermi-
J o ’ schen Motorschutzes)
SOURCE A E.FIN Uberhitzung des Kiihlkérpers
i EUVT Unterspannungsschutz
= EJLF Eingangsphasen-Fehler
r E.OLT Abschaltschutz Motor-Kippschutz
r ESOT Fehlende Synchronisation
= E.LUP Obere Lastgrenze iberschritten
Schwere N
e Schalten Sie vor dem Umschalten des DIP-Schalters zur Auswahl der Steuerlogik die Spannungsver- Fehler i ELDN EJntere Lastgrenze unterschritten
sorgung des Frequenzumrichters aus. - EGF Uberstrom durch Erdschluss
ELF Offene Ausgangsphase
o r E.OHT Auslésung eines externen Motorschutzschalters (Thermokontakt)
c_or EOPT Fehler in Verbindung mit dem Anschluss einer (externen)
Lo . Optionseinheit
Eof ! E.OP1 Fehler in Verbindung mit einer Kommunikationsoption.
ERE EPE Speicherfehler
ERPUE E.PUE Verbindungsfehler zur Bedieneinheit
Er ERET Anzahl der Wiederanlaufversuche iiberschritten
e E.PE2 Speicherfehler (Hauptplatine)
E.CPU CPU-Fehler
L oo E.CDO Uberschreitung des zul. Ausgangsstroms
EioH E.IOH Uberhitzung des Einschaltwiderstands
ERE E.AIE Fehlerhafter Analogeingang
£ 0 E.10 Fehler am Frequenzumrichterausgang
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